附件
报价文件格式

报价人按照具体要求制定标书目录，标明页码。

报价文件包括：

一、报价函

二、法定代表人授权书

三、法定代表人（负责人）证明书

四、采购需求及报价一览表

五、资格证明文件

一、报  价  函

致: 赣东学院

我方确认收到贵方提供的       相关货物的购买文件的全部内容，我方：        （报价人名称）作为报价人正式授权        （授权代表全名,职务）代表我方进行有关本报价的一切事宜。

在此提交的报价文件, 正本1份, 副本1份。包括如下内容：

（一）报价函；

（二）法定代表人授权书或法定代表人（负责人）证明书；

（三）采购需求及报价一览表；

（四）资格证明文件。

我方已完全明白购买文件的所有条款要求，并重申以下几点：

（一）我方决定参加：

（二）我方对该项目所提供的全部货物的报价为：     元（详见报价一览表）；
（三）本报价文件的有效期为报价截止日后60天有效；

（四）我方已详细研究了购买文件的所有内容包括正文和所有已提供的参考资料以及有关附件并完全明白, 我方放弃在此方面提出含糊意见或误解的一切权力。

（五）我方承诺报价文件中的一切资料、数据是真实的，并承担由此引起的一切责任。

（六）我方同意按照贵方可能提出的要求而提供与报价有关的任何其它数据或信息。

（七）所有与本购买有关的函件请发往下列地址:

地    址：                        

联 系 人：                        

电子邮箱：                        

电    话：                        

报价单位            （公章）

法定代表人或其授权人（签字或盖章）              

 年   月   日

二、法定代表人授权书

致：

本授权书声明：         是注册于      的             的法定代表人，现任（      ）。在此授权   作为我公司（单位）的全权代理人，在                        项目的报价及其合同执行过程中，以我方的名义处理一切与之有关的事务。

本授权书于        年        月       日签字生效，特此证明。

附《法定代表人身份证及授权人身份证正反面》

报价人（法人公章）：

地      址：

法定代表人（签字或盖章）：

被授权人（签字或盖章）:

三、法定代表人（负责人）证明书

       现任我单位                 职务， 为法定代表人（负责人），特此证明。

有效期限：长期              

   附：代表人性别：     年龄：   岁                       

身份证号码：                            

注册号码：

企业类型: 

经营范围：
报价人（法人公章）：

日期：年  月  日

四、采购需求及报价一览表

[货币单位：人民币元]

	序号
	货物或
服务名称
	规格及技术参数
	数量
	单价
	总价
	品牌规格型号、制造商名称

	1
	遥感图像处理软件
	遥感软件主模块+深度学习+大气纠正+面向对象空间提取3个模板
	1套
	
	
	

	2
	多光谱相机
	组配方式 5个多光谱通道+1个RGB通道
靶面大小 多光谱: 1/1.8”； RGB: 1/2.3”
有效像素 多光谱：3.2Mpx； RGB：12.3Mpx
快门类型 多光谱：全局； RGB：卷帘
量化位数 多光谱：12bit； RGB：8bit
视 场 多光谱：48.8°×37.5°； RGB：47.4°×36.4°
地面分辨率 多光谱：5.28cm@h120m； RGB：2.60cm@h120m
覆盖宽度 多光谱：109m×82m@h120m； RGB：106m×79m@h120m
光谱通道[1] 450nm@30nm, 555nm@27nm, 660nm@22nm, 720nm@10nm,840nm@30nm, RGB
光学窗口 蓝宝石光学玻璃窗口
主机尺寸 ≤130mm×160mm×165mm（光轴垂直对地）
主机重量 ≤780g
安装接口 X-Port
供 电 X-Port
功 耗 ≤35W
图片格式 多光谱: 16bit原始TIFF & 8bit 反射率JPEG RGB：8bit JPEG（包含GPS、环境光信息）
视频格式 MP4
存储介质 标配128G、最大支持2T的USB3.1存储设备
处理软件 Yusense Map/Yusense Map Plus
参数设置 DJI Pilot
拍摄触发 重叠率触发、定时触发
拍摄频率 拍照模式: 1Hz（与存储介质实际读写速度有关）; 视频模式: 20Hz
工作环境温度 -10℃~+50℃(相对风速≥1m/s)
存储环境温度 -30℃~+70℃
环境湿度 RH(%)≤85%(非结露)
	2台
	
	
	

	3
	无人机套装
	一、主机（2套）
飞行器                                                                                                                                                                                                        尺寸（展开状态，不含桨叶）：长 810 毫米，宽 670 毫米，高 430 毫米
尺寸（折叠状态，含桨叶）：长 430 毫米，宽 420 毫米，高 430 毫米
对称电机轴距：895 毫米
重量（含下置单云台支架）
空机重量（不含电池）：约 3.77 千克；空机重量（含双电池）：约 6.47 千克
单云台减震球最大负重：960 克
最大起飞重量：9.2 千克
工作频率：2.4000 GHz 至 2.4835 GHz；5.150 GHz 至 5.250 GHz（CE：5.170 GHz 至 5.250 GHz）；5.725 GHz 至 5.850 GHz
部分地区不支持 5.1 GHz 和 5.8 GHz 频段，以及部分地区的 5.1 GHz 频段仅支持在室内使用，详情请参考当地法律法规。
发射功率（EIRP）：2.4000 GHz 至 2.4835 GHz：<33 dBm（FCC），<20 dBm（CE/SRRC/MIC）
5.150 GHz 至 5.250 GHz（CE：5.170 GHz 至 5.250 GHz）：<23 dBm（CE）
5.725 GHz 至 5.850 GHz：<33 dBm（FCC/SRRC），<14 dBm（CE）
悬停精度（无风或微风环境）
垂直：±0.1 米（视觉定位正常工作时）；±0.5 米（GNSS 正常工作时）；±0.1 米（RTK 定位正常工作时）
水平：±0.3 米（视觉定位正常工作时）；±1.5 米（GNSS 正常工作时）；±0.1 米（RTK 定位正常工作时）
RTK 位置精度（在 RTK FIX 时）：1 厘米 +1 ppm（水平）；1.5 厘米 +1 ppm（垂直）
最大旋转角速度
俯仰轴：300°/秒；航向轴：100°/秒。最大俯仰角度 30°；使用 N 模式且启用前视视觉系统时为 25°。最大上升速度：6 米/秒。最大下降速度（垂直）：5 米/秒。最大倾斜下降速度：7 米/秒。最大水平飞行速度：23 米/秒。最大飞行海拔高度：5000 米（使用 2110s 桨叶，起飞重量 ≤7.4 千克时。）7000 米（使用 2112 高原静音桨叶，起飞重量 ≤7.2 千克时。）
最大可承受风速：12 米/秒
最长飞行时间：55 分钟
在无风环境中和空载状态下，以大约 8 米/秒的速度向前飞行至剩余 0% 电量测得，仅供参考，实际使用时间可能因飞行方式、配件及环境的不同而产生差异，请留意 app 提示。
适配 DJI 云台：禅思 H20、禅思 H20T、禅思 H20N、禅思 P1、禅思 L1
支持云台安装方式：下置单云台；上置单云台；下置双云台；下置单云台 + 上置单云台；下置双云台 + 上置单云台
IP 防护等级：IP55
防护等级非永久标准，防护能力可能因产品磨损而下降。
GNSS：GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo
工作环境温度：-20°C 至 50°C                                                                                                                                                                  遥控器                                                                                                                                                                                                        显示屏：7.02 英寸触控液晶显示屏，分辨率 1920×1200，最大亮度 1200 尼特
重量：约 1.25 千克 (不含 WB37 电池)；约 1.42 千克（含 WB37 电池）
GNSS：GPS + Galileo + BeiDou
内置电池：类型：Li-ion（6500 mAh @ 7.2 V）。充电方式：使用电池箱或最大功率 65 瓦（最大电压为 20 伏）的 USB-C 快充充电器
充电时间：2 小时。化学体系：镍钴铝酸锂。外置电池（WB37 智能电池）。容量：4920 毫安时。电压：7.6 伏。类型：Li-ion。能量：37.39 瓦时。化学体系：钴酸锂
IP 防护等级：IP54
续航时间：内置电池：约 3.3 小时；内置电池 + 外置电池：约 6 小时
工作环境温度：-20℃ 至 50℃
工作频率：2.4000 GHz 至 2.4835 GHz；5.725 GHz 至 5.850 GHz
发射功率（EIRP）：2.4000 GHz 至 2.4835 GHz：<33 dBm（FCC），<20 dBm（CE/SRRC/MIC）；5.725 GHz 至 5.850 GHz：<33 dBm（FCC），<14 dBm（CE），<23 dBm（SRRC）
Wi-Fi 协议：Wi-Fi 6
Wi-Fi 工作频段：2.4000 GHz 至 2.4835 GHz；5.150 GHz 至 5.250 GHz；5.725 GHz 至 5.850 GHz
蓝牙协议：蓝牙 5.1；蓝牙工作频段：2.4000 GHz 至 2.4835 GHz
二、选配件1（12块）
容量：5880 毫安时；电压：44.76 伏；电池类型：Li-ion；能量：263.2 瓦时；重量：约 1.35 千克
工作环境温度：-20℃ 至 50℃
理想存放环境温度：22℃ 至 30℃
充电环境温度：-20°C 至 40°C
当环境温度低于 5℃ 时，电池会启动自加热功能。在低温环境下充电可能会降低电池寿命，建议在 15℃ 至 35℃ 环境下充电。
充电时间：使用 220 伏电源时，完全充满两块 TB65 智能飞行电池约需 60 分钟，从 20% 充到 90% 约需 30 分钟。；使用 110 伏电源时，完全充满两块 TB65 智能飞行电池约需 70 分钟，从 20% 充到 90% 约需 40 分钟。
三、选配件2（2套）
该套件提供 DJI Cellular 模块和配套结构件，可让飞行器接入 4G 网络，与联网的遥控器配合使用时，即可实现 4G 增强图传。该功能可兼顾 O3 图传质量和 4G 流量消耗情况，在 4G 网络链路和 O3 图传链路中智能选择最优的链路。当 O3 图传链路断开时，4G 链路依然可以独立工作，帮助 Matrice 350 RTK 轻松应对信号遮挡情形，飞行更安全。
四、负载1（1套）
尺寸198×166×129mm
重量约800g
防护等级IP4X
支持机型Matrice 300 RTK
系统功耗20W
工作温度-20℃ 至 50℃
存储温度-20℃ 至 60℃
绝对精度平面精度：3cm，高程精度：5cm*
*GSD=3cm，飞行速度 15m/s，航向重叠率 75%，旁向重叠率 55%。
相机
传感器
传感器尺寸（照片）：35.9×24 mm （全画幅）；
传感器尺寸（最大视频尺寸）：34×19mm；
有效像素：4500万；
像元大小：4.4 μm
支持的镜头
DJI DL 24mm F2.8 LS ASPH（带遮光罩和配重环/滤镜），FOV 84°；
DJI DL 35mm F2.8 LS ASPH（带遮光罩和配重环/滤镜），FOV 63.5°；
DJI DL 50mm F2.8 LS ASPH（带遮光罩和配重环/滤镜），FOV 46.8°
支持的存储卡类型
SD卡：传输速度达到UHS-I评级及以上的SD卡，最大支持512GB容量
存储数据
照片/GNSS 原始观测值/拍照记录文件
图像尺寸3:2（8192×5460）
工作模式拍照模式；录像模式；回放模式
最小拍照间隔0.7秒
快门速度
机械快门：1/2000*-1秒；
电子快门：1/8000-1秒*光圈不大于f/5.6
光圈范围f/2.8-f/16
ISO范围
照片：100-25600；
视频：100-25600
视频
视频储存格式MP4, MOV
视频尺寸
16:9（1920×1080）;
16:9（3840×2160）*;
*仅 35mm 镜头支持
视频帧率60fps
云台
稳定系统
3轴（俯仰，横滚，平移）
角度抖动量±0.01°
安装方式DJI SKYPORT 快拆
可控转动范围
俯仰：-130°至+40°；
横滚：-55°至+55°；
平移：±320°
五、负载2（1套）
尺寸长 155 毫米，宽 128 毫米，高 176 毫米重量905±5 克
系统功耗28 瓦（典型值）58 瓦（最大值）
防护等级IP54
支持机型经纬 M300 RTK（需配合 DJI RC Plus 使用）Matrice 350 RTK
存储温度-20℃ 至 60℃
工作温度-20℃ 至 50℃
系统性能
量程450 米（反射率 50%，0 klx)250 米（反射率 10%，100 klx)
以上数据为典型值。测试条件：平面目标，目标尺寸大于激光光束直径，大气能见度为 23 公里，激光垂直入射。补充说明：晴天情况下的量程短于阴天；如果一束激光击中不止一个目标，激光脉冲能量被分散，可测量距离可能缩短；测量距离于 500 米截止。
点云数据率单回波：最大 240000 点/秒多回波：最大 1200000 点/秒
系统精度平面精度：5 厘米@150 米高程精度：4 厘米@150 米
在大疆室外实验场地和以下条件下测得：禅思 L2 挂载于 Matrice 350 RTK 并开机，使用 DJI Pilot 2 的面状航线规划航线（打开航向标定），使用重复扫描模式，RTK 状态为 FIX，相对飞行高度为 150 米，飞行速度为 15 米/秒，云台俯仰为 -90°，航线中每个直线段不超过 1500 米，地物棱角特征明显，使用符合漫反射模型的裸露硬质检查点。使用大疆智图进行后处理，处理时打开点云精度优化。在同样条件下，若未开启点云精度优化，高程精度为 4 厘米，平面精度为 8 厘米。
实时点云上色模式
反射率、高度、距离、真彩
激光雷达
测距精度（RMS 1σ）2 厘米@150 米
在环境温度为 25℃、目标物体反射率为 80%、于 150 米外的条件下测得。具体数值与测试条件相关，仅供参考，请以实际测量结果为准。
最大支持回波数量5
扫描模式非重复扫描，重复扫描
FOV
重复扫描：水平 70°，垂直 3°
非重复扫描：水平 70°，垂直 75°
最小测量距离3 米
激光发散角水平 0.2 mrad，垂直 0.6 mrad
在半高宽条件下测得，0.6 mrad 表示每增加 100 米距离，激光光束的直径增加 6 厘米。
激光波长905 纳米
激光光斑大小水平 4 厘米，垂直 12 厘米@100 米（FWHM）
激光脉冲发射频率240 kHz
激光安全等级Class 1（IEC 60825-1:2014）
可达发射极限（AEL）233.59 nJ
参考口径有效口径 23.85 毫米（等效圆形）
5 纳秒内激光脉冲最大发射功率46.718 瓦
位姿系统
IMU 更新频率200 Hz
加速度计量程±6g角速度计量程±300dps
水平定位精度RTK FIX：1 厘米 + 1 ppm
垂直定位精度RTK FIX：1.5 厘米 + 1 ppm
测绘相机
传感器4/3 CMOS，有效像素 2000 万
镜头
FOV：84°
等效焦距：24 mm
光圈：f/2.8 至 f/11
对焦点：1 米至无穷远（带自动对焦）
快门速度机械快门：2 至 1/2000 秒电子快门：2 至 1/8000 秒
快门寿命20 万次
照片尺寸5280 × 3956（4:3）
照片拍摄模式及参数单拍：2000 万像素定时拍照：2000 万像素
JPEG 定时拍间隔：0.7/1/2/3/5/7/10/15/20/30/60 秒
RAW/JPEG + RAW 定时拍间隔：2/3/5/7/10/15/20/30/60 秒
录像编码及分辨率H.264, H.2654K：3840×2160 @ 30fpsFHD：1920×1080 @ 30fps
ISO
视频：100 至 6400
照片：100 至 6400
视频码率4K：85MbpsFHD：30Mbps
支持文件系统exFAT
图片格式JPEG/DNG（RAW）
视频格式MP4 (MPEG-4 AVC/H.264 或 HEVC/H.265)
云台参数
稳定系统3 轴（俯仰，横滚，偏航）
角度抖动量0.01°
安装方式DJI SKYPORT 快拆
机械角度范围
俯仰：-143° 至 +43°平移：±105°
* 以上数据为结构限位，非控制软限位。
可控转动范围俯仰：-120° 至 +30°
平移：±90°
工作模式跟随/自由/回中
数据存储
原始数据存储照片/IMU/点云数据存储/GNSS 数据/标定文件
点云数据存储实时建模数据存储
支持的存储卡类型microSD 卡；最大支持 256GB 容量，顺序写入速度 ≥50MB/s，传输速度达到 UHS-I Speed Grade 3，请使用指定推荐存储卡。
推荐存储卡类型Lexar 1066x 64GB U3 A2 V30 microSDXCLexar 1066x 128GB U3 A2 V30 microSDXCKingston Canvas Go! Plus 128GB U3 A2 V30 microSDXCLexar 1066x 256GB U3 A2 V30 microSDXC
后处理
支持软件大疆智图
数据格式大疆智图支持导出以下标准格式的点云模型：PNTS/LAS/PLY/PCD/S3MB。
六、负载3（1套）
尺 寸 不带云台 120*120*83mm；带云台：171*192*185mm
重 量 带云台：1100g ；不带云台 610g
防护等级 IP5X
支持飞机 DJI M300 RTK、其他厂家的旋翼无人机和固定翼无人机
工作温度 -10°C-40°C
存储温度 -20°C-50°C
相机供电 外部供电 DC12-50V
相机接口 DJI Skyport 接口 & 通用接口
相机 有效像素 单镜头优于 2500 万像素,总＞1.25 亿像素
传 感 器 传感器尺寸：23.1×15.4mm(APS-C 画幅)；
像元尺寸：3.76μm
图像尺寸 6144×4096 px
存储数据 带 GPS 信息和相机参数信息的照片/POS 文件
镜头焦距 倾斜 35mm 定焦，正射 25mm 定焦
倾斜角度 45 度
ISO 范围 0-200;0-400;0-640;0-800;0-1000;0-1600
快门速度 1/500,1/640,1/800,1/1000,1/1250
光圈大小 固定 F5.6
存储容量 可插拔拆卸数据存储模块，容量为 1280GB
拍照间隔 拍照间隔≥0.5s
参数调整：
支持对 ISO，白平衡，色彩模式，快门速度等设置修改；
支持使用 DJI Polit 调参，支持手机蓝牙小程序程序调参；
数据拷贝 使用数据读取模块拷贝数据，最快可达到 300M/s
工作模式 飞控触发/等距触发/等时触发
云台
稳定系统 3 轴（俯仰，横滚，平移）
安装方式 DJI Skyport 接口快拆安装 ；通用接口转接第三方无人机接口
云台行程 俯仰：-120°至+45°；横滚：±45°；平移：±160°
七、负载4（1套）
光谱范围  400-1000 nm
 光谱采样带宽  0.7 nm
 整机光谱分辨率（FWHM）  标准版 3.5 nm，高分版 2.8 nm
 F数  F2.4
 光谱通道数  880
 空间通道数  3400
 实时压缩  2*2，4*4（光谱维*空间维）
 传感器类型  CMOS
 数据位深  12 bit
 采集方式  推扫式
 镜头焦距  固定 25 mm或 35 mm 焦距
 镜头接口  C口
 空间视场角  约 26.5°
 工作距离  1 m - 无穷远
 曝光时间戳  GPS 时钟
 定位  RTK  
 分辨率  1600 万像素
 可见光相机视场角  64° 水平，52° 垂直
 对焦方式  自动对焦
 可见光相机工作距离  0.3 m - 无穷远  
 无人机接口  DJI SKYPORT
 数据存储设备  固态硬盘，1 TB
 功率  约 15 W
 工作电压  7 V - 16 V，直流
 工作温度  0 ℃ - 40 ℃
 湿度（相对湿度，无凝结）  20 % - 80 %
 尺寸（含云台和镜头）  189 * 129 * 156 mm
 重量  约 0.9 kg
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	手持式三维
激光扫描仪
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一、手持式三维激光扫描仪
1、激光雷达线束：≥32 线；
2、采集速度：≥640000 点/秒；
3、激光雷达扫描距离：≥120 米；
4、雷达作业方式：1个激光雷达自动旋转式；
5、数据存储：≥1TB 内置固态硬盘，非SD卡；
6、控制方式：手机浏览器通过WIFI控制设备运行；
7、工作时长：1块电池不少于 90 分钟，同时使用2块电池不少于 180 分钟；
8、电池：V 型卡扣电池，1块电池至少具有2个充电接口，具有电量按键，电池带有液晶屏幕显示电压、电流和电量，1块电池至少具有2个USB接口，1块电池电量不低于99Wh；；
9、供电方式：2块电池同时为设备供电，支持电池热插拔，支持激光雷达与控制主机两路分别供电；
10、充电器：液晶屏幕显示充电时间、电池电量，满足两块电池同时独立充电，两块电池充电互不影响；
11、主机接口：支持USB3.0数据传输；
12、移动终端：支持手机、平板电脑、笔记本电脑等移动终端模块连接使用；
13、定位方式：支持基于 SLAM 技术定位扫描，支持RTK，可以连接CORS系统实现RTK-SLAM 技术定位扫描；
14、多功能模式：具有背架，支持手持模式、背负作业模式，同时可以快速改装到车载、推车等平台使用；
15、作业时长：一次性持续采集作业时长不小于90分钟，一次性90分钟采集作业获得的点云成果能够满足技术指标中的绝对坐标精度、垂直度精度等；
16、激光等级：一级人眼安全激光；
17、相机：≥6K 360°高清全景相机；
18、相机像素：≥2100 万；
19、相机镜头：2 个鱼眼镜头，高级防抖；
20、GNSS 天线：外置天线模块，天线可拆装；
21、自动坐标转换功能：支持利用四参数、七参数转换为本地坐标；
22、高程拟合：支持依据经纬度进行高程拟合；
23、手动GCP功能：支持利用点云刺点的坐标进行坐标转换；
24、点云相对坐标精度：点云模型在相对距离大于60米条件下，两点间的独立坐标距离精度满足 ≤± 1 厘米精度要求；
25、点云绝对坐标精度： 点云模型在面积大于20000平方米的测试区域下，CGCS2000 坐标下满足≤3 厘米精度要求；
26、移动物体去除：支持自动删除场景中的车辆、行人等移动物体引起的噪点；
27、点云厚度：满足≤1厘米的点云厚度；
28、点云密度：距轨迹线30米两侧内点云，点数量每平方米不低于10000点
29、支持利用移动终端的网页界面点按图标采集控制点；
30、参数设置：支持调整点云拼接的特征密度等参数，支持弱纹理模式数据解算；
31、闭环设置：支持大范围空间的手动闭环功能；
32、数据处理范围：支持调整数据采集路线的终点，减小数据冗余；
33、批量处理：支持多工程文件批量处理方式；
34、数据处理：支持显示数据处理过程状态，包括以高程显示点云拼接过程，激光雷达扫描过程，行走路线过程，数据处理所用时间；
35、支持点云测量、裁剪盒、颜色强度高程显示模式、EDL显示模式等功能；
36、点云模型：支持点云合并、点云抽稀等功能；
37、数据展示：支持行进轨迹、透明度可调节的全景图片与点云数据的套合浏览；
38、文件名称：支持利用移动终端设置工程文件名称；
39、支持点云和全景图像分别双窗口显示，点云和全景图像联动；
40、查看设备状态：支持利用移动终端查看作业时长、电池电量、存储空间、 数据容量等；
41、支持沿轨迹线的前进方向浏览点云模型和全景图像，支持点云漫游功能；
42、投标文件中须提供“手持式三维激光扫描仪”制造商针对本项目出具的技术参数确认函并加盖制造商公章佐证（评标现场原件核查）。
二、点云矢量化处理软件
1、支持加载laz、xyz、pts、pcd、txt、csv等格式三维坐标数据，并迅速转换为通用的las格式点云，点云加载量超过200GB；
2、支持基于点云地面点实时构建并导出三角网模型，使用BRUSH工具快速编辑优化三角网，支持按类别、高程、光照方向渲染三角网模型；
3、可使用控制点验证DEM数据三角网精度，并输出精度报告；
4、支持基于同名点精化点云，直接调用同名点照片，能够实时可视化消除点云分层，并输出二维、三维精度报告；
5、支持全景影像显示，并能实现点云和全景自动匹配；可使用双像量测功能量测像素空间坐标，并能在全景影像中量取坐标、边长和面积等参数；
6、支持CASS、纬地等常见断面格式输出，支持不同断面格式一键转化；断面格式满足相对中桩距离+绝对高程、相对中桩距离+与中桩高差、里程+绝对高程、特征点坐标+相对中桩距离等格式；
7、具有骨架线符号化技术，具备完善的国标符号库，支持国标1:500、1:2000、1:5000、1:10000等比例尺符号模版；
8、支持在点云、倾斜三维模型、正摄影像、DEM数据上成图；可双窗口联动、三窗口协同作业；
9、支持水平切片、垂直切片显示点云，可调整切片厚度、移动步距、自定义切片高程；支持局部点云快速框选显示、导出等操作；
10、支持导入导出多种常见矢量数据格式；支持.mdb、.dwg、.gdb、.shp等矢量数据带属性一键转化；
11、类似CAD操作习惯，支持自定义编辑快捷键、自定义工具栏，与CASS无缝衔接；
12、支持显示车载、机载轨迹及对应影像，可自主调节影像轨迹安置角度；
13、完全基于国产自主研发平台开发、支持Python二次开发；
14、以上所有功能可在一款软件中实现；

三、地形地籍成图软件
1、基于 AutoCAD图形平台，支持 AutoCAD2008~AutoCAD2020、中望 CAD2018~中望CAD2021、浩辰CAD2020。
2、运行操作系统平台： windows7/ windows10。
3、支持蓝牙传输野外采集数据。
4、支持dat、txt、csv、xls、xlsx多种坐标文件格式。
5、支持矢量数据：DWG 、MDB、Shapefile、DXF等；正射影像：TIF、IMG、JPG等；三维模型： OSGB等。
6、支持虚拟仿真数据（.svd）读取及成果加密。
7、能够读取智能全站仪外业gpkg数据直接成图；读取云平台工程数据成图；读取cas格式交换文件成图；对野外测量数据进行展点处理成图。
8、满足国家 GBT 20257.1-2017 国家基本比例尺地图图式，能够支持 1:500、1:1000、1:2000 地形图绘制；具有完善的地形图式符号库，完全符合国家的最新地形图式标准，提供自定义符号接口。
9、提供标准绘图、快速绘图、自动绘图等方式，实现高效绘图。
10、满足最新地图图式的图幅输出，地图分幅处理及添加多种规格图幅，包含标准图幅、任意图幅、批量分幅等。
11、提供图形绘制工具，可通过调用AutoCAD命令，绘制多种不同类型的形状，包括圆、弧、直线、复合线、多段线等。
12、具备丰富的图形编辑功能，移动、旋转、伸展、缩放、图形复制、偏移拷贝等。
13、具备多种测量数据处理方法和工具，包括前方交会、后方交会等多种交会，属性编辑、导线平差、原始坐标格式转换、坐标换带等。
14、具备坐标转换功能，通过四参数或七参数，将图形或数据从一个坐标系转到另外一个坐标系。
15、高效建立三角网，自动绘制等高线、等深线，可以对等高线进行灵活修剪及注记。自动处理地性线，对地性线自动插点，构建三角网更加精确。
16、能够根据测量数据进行地形信息的呈现、处理；采用拓扑结构 DTM，增删顶点能自动重新组网，可自动生成等高线支持地形三维模型呈现及坡度分析。
17、任意断面可直接读取设计文件，分别设计各断面中桩高程。
18、可将绘制好并经过检查的地形地籍图完整地输出面向GIS库的mdb和shp格式数据，也可导入mdb或shp成图。
19、支持多种二三维窗口显示模式：全屏、分屏、两屏，以及支持二三维窗口同步缩放、平移、旋转，数据浏览平滑、操作顺畅。
20、支持多窗口同时加载多个三维模型，联动同步显示。

四、图形处理工作站
1、处理器：i7
2、运行内存：24G
3、固态硬盘：512G
4、独立显卡：RTX
5、屏幕大小：15.6寸144HZ刷新率
6、机身颜色：灰色
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	手持式微型地物光谱仪
	探测器：2048x14 象元背照式 CCD 探测器；
线性：优于 99%；
光谱范围：300-1100 nm；
光谱分辨率：1.4 nm@300-1100nm；波长精度：± 0.5 nm；
波长重复性：± 0.3 nm @ ± 10 °C 温度变化；
光谱采样间隔：0.6 nm；
积分时间：最短 2.2ms
硬件光谱平均：最高可达 10 万次；
外型尺寸：98×140×180mm；
重量：1.45 Kg（仅光谱仪）/6.6Kg（携带箱、附件、电池、光谱仪）；温度/湿度范围：0°C   ～   40 °C（工作状态），-15°C   ～   55 °C（储存状态）；干燥至不结露状态；探头倾角显示精度：<1°（0°   ～   30°）。
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注：

1．此表的总计是所有需采购人支付的相关货物及其他费用的金额总数即报价总价。

2．分项内容的价格是包括了服务、税费（包括关税、增值税）等在内的，有关项目的所有一切支出。

说明：1.各供应商根据本项目的基本要求，填报各产品单价、总价、品牌及制造商名称。

2.本次报价不作为中标依据，仅作为招标控制价依据（参考）；
报价人（公章）：

授权代表（签字或盖章）：

年  月   日

五、资格证明文件

（1）具有独立承担民事责任的能力；【如供应商是企业的（包括合伙企业）应提供有效的“企业法人营业执照”或“营业执照”；如供应商是事业单位的应提供“事业单位法人证书”；如供应商是非企业专业服务机构的应提供执业许可证等证明文件；供应商是个体工商户的应提供有效的“个体工商户营业执照”、组织机构代码证证明文件（实行“统一社会信用代码”的不需单独提供组织机构代码证）；如供应商是自然人的，应提供有效的自然人的身份证明(中国公民)。”（报价时提供法定代表人营业执照、税务登记证、组织机构代码（或者三证合一版本营业执照），若为自然人应提供有效的自然人的身份证明(中国公民)（原件）。】；
（2）供应商须提供法定代表人身份证（复印件加盖公章）或法定代表授权书及授权代表身份证（复印件加盖公章）；
（3）其他相关证明文件（如公司简介，类似业绩等）。
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