附件
报价文件格式

报价人按照具体要求制定标书目录，标明页码。

报价文件包括：

一、报价函

二、法定代表人授权书

三、法定代表人（负责人）证明书

四、采购需求及报价一览表

五、资格证明文件

一、报  价  函

致: 赣东学院

我方确认收到贵方提供的       相关货物的购买文件的全部内容，我方：        （报价人名称）作为报价人正式授权        （授权代表全名,职务）代表我方进行有关本报价的一切事宜。

在此提交的报价文件, 正本1份, 副本1份。包括如下内容：

（一）报价函；

（二）法定代表人授权书或法定代表人（负责人）证明书；

（三）采购需求及报价一览表；

（四）资格证明文件。

我方已完全明白购买文件的所有条款要求，并重申以下几点：

（一）我方决定参加：

（二）我方对该项目所提供的全部货物的报价为：     元（详见报价一览表）；
（三）本报价文件的有效期为报价截止日后60天有效；

（四）我方已详细研究了购买文件的所有内容包括正文和所有已提供的参考资料以及有关附件并完全明白, 我方放弃在此方面提出含糊意见或误解的一切权力。

（五）我方承诺报价文件中的一切资料、数据是真实的，并承担由此引起的一切责任。

（六）我方同意按照贵方可能提出的要求而提供与报价有关的任何其它数据或信息。

（七）所有与本购买有关的函件请发往下列地址:

地    址：                        

联 系 人：                        

电子邮箱：                        

电    话：                        

报价单位            （公章）

法定代表人或其授权人（签字或盖章）              

 年   月   日

二、法定代表人授权书

致：

本授权书声明：         是注册于      的             的法定代表人，现任（      ）。在此授权   作为我公司（单位）的全权代理人，在                        项目的报价及其合同执行过程中，以我方的名义处理一切与之有关的事务。

本授权书于        年        月       日签字生效，特此证明。

附《法定代表人身份证及授权人身份证正反面》

报价人（法人公章）：

地      址：

法定代表人（签字或盖章）：

被授权人（签字或盖章）:

三、法定代表人（负责人）证明书

       现任我单位                 职务， 为法定代表人（负责人），特此证明。

有效期限：长期              

   附：代表人性别：     年龄：   岁                       

身份证号码：                            

注册号码：

企业类型: 

经营范围：
报价人（法人公章）：

日期：年  月  日

四、采购需求及报价一览表

                                                                                         [货币单位：人民币元]

	序号
	设备名称
	技术参数
	数量
	单位
	单价
	总价
	品牌规格型号、制造商名称

	1
	大功率可调电源
	1)输出电压0～80V,输出电流0～240A,输出功率≥6kW
2)电压分辨率10mA,电压精度≤0.05%+30mV
3)电流分辨率10mA,电流精度≤0.2%+240mA
4)电压上升时间≤30ms
5)纹波 (20Hz-20MHz)：电压 ≤80mVp-p，电流≤0.05%+120mArms
6)高可见度的真空荧光显示屏(VFD)
7)支持CV、CC、CP工作模式
8)支持并联功能，主动均流，扩展电源的输出能力
9)支持LIST序列文件
10)可调的上升沿和下降沿，支持各种模式边沿独立设定
11)支持OTP、Sense反接保护、掉电保护和输入欠压保护，并且支持过电压、限电流、过功率保护。
12)可搭配选件输出反接保护模块，实现防反接功能
13)远端量测功能
14)模拟量控制接口
15)内置USB/RS232/LAN/CAN通讯接口
	1
	台
	
	
	

	2
	台式万用表
	1、显示屏≥4.3英寸彩色显示屏，
2、显示位数：6 1/2位
3、测试速度≥1000次/s
4、测试图形化显示：直方图、条形图、趋势图
5、具有、可测试低至3Hz的交流低频信号功能、电容测试功能
6、高达5V二极管测试电压
7、存储数据达10000个
8、直流电压：100.0000mV-1000.000V、最高精度≥0.0035+0.0005
9、真有效值交流电压：100.000mV-750.000V
10、直流电阻：10Ω-100MΩ，测试电流：10mA-500nA最高精度≥0.01+0.001
11、直流电流：100μA-10A
12、交流电流：100μA-10A
13、频率：3Hz-300KHz
14、温度精度≥±0.05°C
	1
	台
	
	
	

	3
	皮安表
	1) 显示屏≥5.0英寸触摸屏 
2) 显示位数：6½位
3) 内置电压源：±1000V 
4) 电流量程：2nA-20mA，电流分辨率达1fA
5) 电压建立时间10ms以内 
6) 支持脉冲输出，最小可设置脉宽10ms，脉宽设置分辨率1ms 
7) 时域视图，捕获瞬态信号效应和选择指定测量数据 
8) 支持数据记录 
9) 配置专用屏蔽测试盒
10) 具有RS232、USB DEVICE、USB HOST、LAN 和HANDLER
	1
	台
	
	
	

	4
	交流电子
负载
	1）AC输入电压设定范围:相电压30～350V，线电压60～606V,分辨率0.01V
2)AC输入最大电流:单相模式90Arms，270APeak；三相模式30Arms，90APeak,电流分辨率0.01A
3)AC输入最大功率：6KVA，最大回馈功率6KVA
4)DC输入：电压设定范围30～499V,电压设定分辨率0.01V；电流范围0～90A；最大功率6kW
5)高功率密度≥3U@6kVA
6)具有量测 Vrms/Arms/Freq/CF/PF/UTHD/ITHD/±Vpeak 等 16 项参数功能
7)支持扩展，主从均流，并机可达 960kVA
8)高效的能量回馈
9)电压可达 350 VL-N
10)支持单相/反相，反相电压需要≥正相额定电压
11)输入频率：16-500Hz
12)支持光纤并机技术
13)支持 LIST/SWEEP/Surge&Sag 三种波形模式
14)可模拟任意波形输入，支持 CSV 文件导入波形
15)具有丰富的波形数据库
16)触摸屏设计，简洁的 UI 界面，操作简单
17)内置 USB/CAN/LAN/数字 IO 接口，前置USB接口,可选配 GPIB/模拟量&RS232 接口
18)多种保护功能，包括自动清保护、瞬时过电压保护 POVP、瞬时过电流保护POCP、欠电压保护 UVP、软件看门狗等
19)AC 模式下支持 CC/CP/CR/CS/CC+CR/CE 多种工作模式
20)CE 模式可以模拟单相整流 RLC 和并联 RLC 等多种电路拓扑
21)DC 模式下支持 CC/CR/CP/CV 等9种工作模式
22)AC 模式下支持整流和非整流两种模式
23)可调节波峰因数：1.414 ～5.0
24)支持相移功能，范围为-90°～90°
25)单位功率因数 1 功能可以使电流波形随电压波形变化，功率因数尽可能接近为 1
26)三相 AC 模式下支持 Y 和 Δ 两种接入方式，Y 型接法支持 C 相缺相功能
27)具有谐波模拟和分析功能

内置IEC61000-3-2/3-12法规测试，提供柱状图，table及矢量图三种显示方式,
29)支持带载开机
30)支持带载与卸载角度控制，0-359°全范围都可设定
31)支持正半周或者负半周拉载
32)电流变动斜率可调
33)外部同步功能，负载输入跟踪外部信号频率和相位

34）谐波模拟次数≥50次;具有图形化显示2条曲线的示波功能
	1
	台
	
	
	

	5
	高低温测
试柜
	1) 解析精度： 温度：±0.01℃；湿度：±0.1%R.H
2) 温度范围：-60℃~+150 ℃
3) 温度波动度≤ ± 2℃；
4) 温度均匀度≤ ± 2℃；
5) 湿度范围： 20%～98%R.H；
6) 升温速率： 2℃-4℃/min（从常温升到最高温、非线性空载）；
7) 降温速率： 0.7℃-1℃/min（从常温降到最低温、非线性空载）；
8) 内箱尺寸≥W400×D400×H500mm
9) 内箱材质: 优质不锈钢 ；外箱材质：烤漆
10) 同温层结构设计：有效避免箱体顶部凝结；
11) 箱门: 单片门，单窗口，左开。平面嵌入式把手。
12) 观测视窗：钢化玻璃，便于观察试品使用。
13) 照明设计：高亮度视窗照明灯，便于观察试品；
14) 测试孔：机体左侧ψ50mm 附不锈钢孔盖 1 只；
15) 箱内置物架：不锈钢方型冲孔钢板置物架 不小于 1 片
16) 可编程彩屏触摸屏温湿度控制器 显示器≥320X240 点
17) 冷冻系统: 采用进口压缩机，高效率省电型超低温冷冻系统
18) 安全保护系统：超温保护器/过零点闸流体功率控制器/空焚防止保护器/压缩机高压保护/压缩机过热保护/压缩机过电流保护
	1
	台
	
	
	

	6
	电化学工
作站
	1. 通道数：单通道
2.电极连接方式：二、三或四电极；
3.输出电压范围：±21V
4.施加/测量电位范围：±10V
5.施加/测量电流范围：±1A
6.施加电位精度：0.1%×满量程读数±1mV
7.提供接地功能；
8.测量电位分辨率：760nV
9.施加电流精度：适读精度：±0.1%
10.测量电流精度：±0.1%读数±1pA
11.测量电流分辨率：8fA（1nA量程）
12.电流档：1nA～1A ，全自动量程
13.恒电位带宽：2MHz
14.切换速度：10V/μs
15.上升时间：≤500ns
16.差分静电计带宽：≥10MHz
17.输入阻抗：≥10e12Ω
18.漏电流：≤1pA
19.iR补偿：正反馈或动态iR补偿
20.阻抗频率范围：10μHz～1MHz
21.阻抗振幅：0.1mV～1V RMS
22.DA分辨率：18bit
23.通讯接口：以太网
24.软件支持自定义设置实验方法； 
25.测试过程中能自动实时保存数据；提供自动导出的excel文件格式数据；
26.软件平台提供标准的底层动态库接口，以 DLL 动态库的形式实现，支持 Labview、C++、C#、VisualBasic 等语言或第三方接口协议，支持TCP/P、OPC、MOTT、HTTP以及用户自定义接口协议等。
	1
	台
	
	
	

	7
	高精度磁场测试仪
	1)测试量程：0~200mT~2000mT
2)测试精工：±2%
3)显示分辨力：0.01mT、 0.1mT
4)测试对像：直流磁场/交流磁场
5)具有峰值保持功能； 
6)单位显示：Gs（高斯）/mT（毫特斯拉）；
7)量程过载自动切换；直流测量时有N/S极性显示；
8)按键快速自动调零
9)相对湿度：20%~80%（无凝露）
10)具有电池和外接电源供电
	1
	台
	
	
	

	8
	功率分析仪
	1)显示屏：4.3英寸彩色显示屏
2)输入范围：600Vrms/50Arms
3)电压电流量测精度≥0.1％
4)可同时测量电压、电流、功率和谐波等参数
5)具有谐波量测功能，最大到50次的频率量测功能
6)分析单次谐波功能
7)丰富强大的积分功能，计算买/卖电能
8)提供USB外围设备接口，用户可将数据保存到外部储存介质
9)内置USB/RS232和以太网通信接口 
10)同时测量电压，电流，功率和谐波等
11)示波功能，可自由设定屏幕显示矩阵列数及常用量测参数值显示
12)含2米、匹配电池样品的测试输出线
	1
	台
	
	
	

	9
	LCR台式数
字电桥
	1)显示屏≥4.3英寸
2)分辨率≥480×272
3)数字电桥基本测量准确度：0.05％
4)频率高达100kHz
5)信号源：0-2V/0-20mA
6)L-RDC 同时显示
7)软电源开关
8)6位读数分辨率
9)201点列表扫描功能
10)10档分选功能，分选结果声光报警
11)存储空间：内置：40组设定文件
12)具有232、USB、LAN、HANDLER接口用于实现联机操作
13)最快测试速度≤12.5ms
14)提供大于200个点的列表扫描
15)量程选择：自动、手动，触发模式：INT、MAN、EXT、BUS，触发延时：0-999s，键盘锁定功能
	1
	台
	
	
	

	10
	微欧计
	1）显示屏≥4.3英寸24色彩色触摸屏
2）分辨率≥480×272
3）显示位数≥5 ½ 位
4)具有：R，LPR，T等多种测试功能组合
5）具有：温度转换功能、温度补偿功能、失调电压补偿功能、用户自校准功能、统计功能、截屏功能，数据记录功能、热电热消除功能和10档比较功能等
6）可免费自动升级仪器操作软件
符合LXI C类标准
7）具有232、USB、LAN、HANDLER接口用于实现联机操作
8）测量范围：0.1μΩ - 110MΩ
9）最高电阻精度：0.01%
10）电阻最快测量时间：≤7ms； 
11）最小分辨率≤ 0.1μΩ
12）温度基本精度≤0.1℃、配用温度探头
13)温度测量时间：100 ± 10ms
14)测试端配置：四端、并配有测试夹具、适用于贴片电阻、
15)测试状态故障智能检测，低电压测试模式，有效保护被测件                          
	1
	台
	
	
	

	11
	电池内阻
测试仪
	1)大屏幕显示屏：电池内阻和电压同时显示
2)三段电压量程、七段电阻量程的自动或手动测试 
3)同时测试电阻、电压，速度高达125次/秒 
4)USB/LAN通讯接口，支持 VISA / USBTMC/ SCPI 通讯协议
5)可根据测试参数之设定规格高/低限制，自动判定测试结果是否有超出设定规格
6)支持统计运算，通过USB存储数据
7)比较器功能：HI/IN/LOW显示分选结果
8)调零功能：全量程短路清零
9)交流四端子测试
10)讯响报警
11)可通过软件进行校正
12)可通过计算机进行软件监控
13)电压值：量程 -6V~+6V,分辨率10uV； 量程-60V~+60V，分辨率0.1mV； 量程-300~+300V，分辨率 1mV；精度 ±(0.01%+0.01%FS)  
14)电阻值：量程 3mΩ 分辨率 0.1uΩ；量程 30mΩ 分辨率 1uΩ；量程 300mΩ 分辨率 10uΩ；量程 3Ω 分辨率 0.1mΩ；量程 30Ω 分辨率 1mΩ；量程 300Ω 分辨率10mΩ；量程 3000Ω 分辨率0.1Ω；精度 ±(0.4%+0.05%FS)±(0.4%+0.1%FS) (3mΩ量程）
15)开路端口电压：0.003Ω/0.03Ω/0.3Ω/3Ω/30Ω约 15V peak；300Ω/3000Ω 约 4Vpeak
16)额定输入 DC±300V                       
	1
	台
	
	
	

	12
	直流高压
发生器
	1)采用高频倍压电路，应用PWM脉宽调制技术和大功率IGBT器件。
2)采用电压大反馈，输出电压稳定度高，纹波系数小≤1%。
3)全量程平滑调压，电压调节细度好调节精度≤0.5%，稳定度≤1%，电压电流误差1%（读数±0.2kV），电流误差±1个字。
4)升压电位器零起升压。
5)75%UDC1mA功能按钮，方便氧化锌避雷器试验，精度1%，读数±1%。
6)过压保护采用拔码设定，一目了然，误差±1%。
7)倍压采用新型材料，轻巧、坚固。外表涂特种绝缘材料，电气性能好，防潮能力强。
8)折叠式撑脚，直径面积大，稳定性能好。
9)一体化设计、高压拖地电缆引出，方便现场试验。
10)额定电压：60KV
11)额定电流：2mA、
12)定功率：120W
13)电压测量精度：数显表±（1.0%读数±2个字）
电流测量精度：数显表±（1.0%读数±2个字）
14)波纹系数≤1%
15)电压稳定度：随机波动，电源电压变化±10%时≤1%
16)过载能力：空载电压可超出额定电压10%使用十分钟
17)最大充电电流为1.5倍额定电流
18)环氧玻璃钢电气绝缘倍压筒
	1
	台
	
	
	

	13
	红外热成
像仪
	1)触摸阳光屏≥3.5英寸
2)热成像视频图像分辨率、帧率：384×288、25帧/s
3)支持点、线、框、圆测温
4)测温范围：-20℃~650℃
5)支持手动调焦
6)支持台账，ISR超分，PCB智能识别，电气端子智能识别，远程相册图传及混合模式
7)图片存储全屏测温信息，支持离线测温分析(配合客户端使用)
8)NETD（噪声等效温差）＜30 mk（@25℃，F#=1.0）
9)热成像镜头焦距≤6.4 mm
10)视场角≥41.1° × 30.5°
11)帧频≥40 Hz 
12)数字变倍1.0~8.0连续数字变倍
13)显示器≥3.5'' 电容触摸屏 640 × 480
14)画面显示模式：热成像、融合、画中画、混合、可见光
15)设备支持无线WiFi接入；

16）使用内置电池供电时，样机连续稳定工作时间应不小于4h
17)可开启激光对当前视频图像中心点进行标记，可对距离样机50m处物体进行标记并可通过视频图像进行显示标记点
18)录像：支持（高帧率音视频1-30 Hz 可调）
19)图像模式：支持白热、黑热、蓝红、彩虹、铁红、红热、融合、雨8种伪彩模式，同时支持高温聚焦等两段式伪彩和颜色凸显功能、低温潮湿检测
20)ISR超分：支持抓图超分
21)ISR超分后分辨率≥768 × 576

22）支持无线WiFi接入；并可开启热点被其他终端接入；

23）支持蓝牙连接；
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	示波器
	1、模拟通道带宽：500 MHz；
2、模拟通道最高实时采样率 5 GSa/s，数字通道最高采样率 1.25 GSa/s；
3、ADC垂直分辨率 12 位，高分辨率模式 16 位；
4、4个模拟通道 + 16个数字通道，最大存储深度 500 Mpts；
5、波形捕获率达 800,000 wfms/s（顺序模式：1,500,000 wfms/s ）；
6、集成多种仪器：包括数字示波器、逻辑分析仪、函数、频谱分析仪、数字电压表、频率计、协议分析仪、；
7、无极可调FIR滤波器;FFT最大4M点、瀑布图、等频谱分析仪功能，频率测量范围0到2GHz；
8、全硬件实时触发，支持全新极值触发技术，精准锁定信号极值点；                                                          
9、400,000 帧的硬件实时波形不间断录制和分析功能，并支持 USB 存储设备导出；
10、测量参数：最大值、最小值、顶端值、底端值、中间值、峰峰值、幅值、平均值、周期平均值、 均方根、周期均方根、AC均方根、面积、周期面积、正面积、负面积、周期正面积、 周期负面积、正过冲、负过冲、正预冲、负预冲、频率、周期、上升时间、下降时间、 正脉宽、负脉宽、正占空比、负占空比、上升延迟、下降延迟、相位、比例、周期比 例、建立时间、保持时间、建立保持比、FRFR、FRFF、FFFR、FFFF、FRLF、 FRLR、FFLR、FFLF、正脉冲数、负脉冲数、上升沿数、下降沿数、猝发宽度、猝发 间隔、猝发周期、猝发周期数、相位(r-r)、相位(f-f)、延迟(r-r)、延迟(f-f)共56种；
11、Multi-Windows支持多窗口显示；
12、多通道独立7位硬件频率计，并支持频率计刷新时间和有效位数可调；
13、数字电压表：多通道独立四位真有效值测量，支持 DC、ACRMS 和 DC+ACRMS，超出限制范围报警功能；
14、触发类型：边沿，脉宽，视频，斜率，欠幅脉冲，超幅脉冲，延迟，超时，持续时间，建立保持、第N边沿和码型触发、区域触发；
15、协议触发和解码功能：
标配：RS232/UART、I2C、CAN、SPI；
16、远程控制:借助Wi-Fi、LAN、USB，可远程查看和控制示波器，支持SCPI标准命令；
17、支持智能实验室管理系统；
18、Ultra Phosphor 3.0 超级荧光显示效果，高达 256 级的灰度显示；
19、10.1 英寸（1280x800）高清电容触摸屏，手势操作：点击，滑动，缩放，编辑，拖动；
20、外围接口：USB 3.0 Host *3、USB 3.0 Device*1、LAN (千兆) 、EXT Trig、AUX Out(Trig Out、Pass/Fail)输出、 Gen*2、HDMI、10MHz Ref In/Out、WIFI；
21、远程控制:借助Wi-Fi、LAN、USB，可远程查看和控制示波器，支持SCPI标准命令；
22、支持智能实验室管理系统；
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	函数信号
发生器
	（1）输出波形：正弦波、方波、斜波/锯齿波、脉冲波、谐波、噪声、直流、表达式、任意波形
（2）输出频率范围：正弦波：1µHz~120MHz，方波：1µHz~80MHz(选配) 
（3）任意波：1µHz~25MHz
（4）斜波：1µHz-5MHz
（5）采用先进的DDS技术、双通道等性能独立输出
（6）内置16次谐波发生器
（7）内置7位高精度、宽频带频率计、频率范围：100mHz~200MHz
（8）输出幅值(高阻)：2mVpp~23Vpp之间连续可调
（9）输出幅值误差在±1%左右
（10）垂直分辨率：16bit，采样率：1.28GS/s
（11）双通道同时逐点独立输出最大任意波长度：16Mpts
（12）模拟数字调制类型：AM、FM、PM、ASK、FSK、PSK、BPSK、QPSK、OSK、DSB-AM、PWM、SUM、QAM
（13）具有独特的表达式编辑输出功能
（14）具有通道叠加、通道复制功能
（15）显示：4.3英寸WVGA（480×272）TFT屏，同时显示两路频率、幅值等信息 
（16）（16）USB Device、USB Host、LAN接口，支持U盘存储及系统升级
（17）支持智能开放实验室管理系统
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	电流探头
	1、电流档位：10mV/A,100mV/A；
2、电流范围：50mA~100A；
3、典型DC精确度：3%±50mA （50mA~10A peak range）
4、500mA~40A峰值：4%±50mA； 40A~100A峰值：±15%最大值 ；
5、最大工作电流：100A；
6、频率范围：DC~2MHz（-3dB）；
7、上升时间：≤170ns（典型值
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	差分探头
	1、频宽：DC~100MHz
2、衰减：x100，x10
3、精确度：±1%
4、输入电压范围：DC+AC Peak To Peak：≤80V（x10档位），≤800V（x100档位）
5、输入阻抗：差动4MΩ/1.3pF，单端到接地端：2MΩ/2.6pF
6、输出电压：7V
7、输出阻抗50Ω
8、上升时间：≤3.5ns
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	高压隔离
探头
	1、频宽：DC~100MHz
2、衰减：x100，x10
3、精确度：±1%
4、输入电压范围：DC+AC Peak To Peak：≤80V（x10档位），≤800V（x100档位）
5、输入阻抗：差动4MΩ/1.3pF，单端到接地端：2MΩ/2.6pF
6、输出电压：7V
7、输出阻抗50Ω
8、上升时间：≤3.5ns
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	分容柜
	一、软件特色
1. 用BTS8.0上位机，上位机中充放电颜色可自定义
2. 支持 MES ，LIMS ，ERP 等系统的对接 可提供API接口获取数据
二、整机信息
1. 通道并联 支持最多4个通道并联
2. 输入电源 3PH-AC380V±15% 50/60±5Hz
3、功率因数 ≥99%（满载）
4、THDi ≤5%（满载）
5、输入功率 27.4KW
6、输入电流 41.7A/每相
7、整机效率 ≥75%
8、噪声 ≤65dB
9、设备尺寸W*D*H ≥600*660*1850(mm)
10、重量 ≥298KG
11、功率控制模块类型 MOSFET
12、输入电源接线方式 三相五线
13、保护 防浪涌、防孤岛、过欠频、过欠压、缺相保护等
14、防护等级 IP20
三、功能及性能指标
1、电压电流检测采样 四线制连接(充放电同口)
通道范围：
充电：0V~5V
放电：1.5V~5V
2、电压
最低放电电压 1.5V
精度 ±0.05%of FS
分辨率 24bit
精度(独立量程) ±0.05%of FS
3、电流
精度（独立量程）±0.05% of FS
恒压截止电流 0.05%ofFS(每个独立量程)
分辨率 24bit
4、功率
整机输出功率 ≥19.2KW
5、时间
电流响应时间 (10%FS TO 90%FS) ≤3ms
电流转换时间 (-90%FS TO 90%FS) ≤6ms
最小工步时间 0.1s
6、输入阻抗 ≥1MQ
7、充放电模式
充放电模式：恒流充放电、恒压充放电、恒流恒压充放电、恒功率充放电、恒功率恒压充放电、恒压恒阻放电、恒阻放电、电压斜坡、电流斜坡
截止条件 电压、电流、相对时间、容量、-△V
8、工况模拟工步
充放电模式：电流、功率
切换：支持充放电连续切换
截止条件：时间、行号
下载数据量 最大支持100万行工况下载
9. 脉冲工步
充放电模式 电流、功率
最小脉冲宽度 50ms
脉冲个数 单个脉冲工步可支持32个不同的脉冲
切换 支持充放电连续切换
截止条件 电压、相对时间
10、DCIR直流内阻测试 支持自定义取点进行DCIR的计算
11、安全保护
软件保护：掉电数据保护、具有脱机测试功能、可设定安全保护条件，可设
置参数包括：电压下限、电压上限、电流下限、电流上限、延时
时间
硬件保护： 防反接保护、过压保护、过流保护、过温保护等
四、数据管理与分析
1、工步设置方式 表格编辑
2、数据记录频率 10Hz 
3、数据库 采用MySQL数据库集中管理测试数据
4、数据输出方式 Excel、Txt
5、曲线类型 可自定义绘图，4个Y轴
6、循环测试范围 1～65535次
7、单循环工步数 ≤255
8、循环嵌套 ≤10层
五、通信方式
1、上位机通讯方式 基于TCP/IP协议
2、通信接口 以太网
3、下位机通信波特率 1M带宽
4、上位机通信波特率 10M～100M自适应
5、组网方式 通过交换机及路由器组建局域网
六、AUX辅助测试系统
1、温度辅助通道
温度范围 T型热电偶：-70℃～260℃
温度精度 ±1℃
温度分辨率 0.1℃
2、AUX简介
主要用于电池测试过程中表面 、极耳温度的监控，测试精度高，测试数据能够与主电压、电流数据绑定，同时测量的温度可作为过程工步的控制条件和保护条件 。
七、环境要求
1、工作温度 -10℃～40℃（在25±5℃范围内，保证测量精度：精度漂移0.005% of FS /℃）
2、存储温度 -20℃~50℃
3、工作环境相对湿度 ≤70% RH（没有水汽凝结）
4、存储环境相对湿度 ≤80% RH（没有水汽凝结）
5.、工作海拔 <2000m；2000m以上降额使用；每升高100m，最高工作温度降低1℃
	1
	台
	
	
	

	20
	电池检测
设备
	一、软件特色
1. 用BTS8.0上位机，上位机中充放电颜色可自定义
2. 支持 MES ，LIMS ，ERP 等系统的对接 可提供API接口获取数据
二、指标项目 指标参数
输入电源 AC 220V ±10% / 50Hz
输入有功功率 450W
分辨率（AD/DA） AD：24bit；DA：16bit
输入阻抗 ≥1MΩ
节能效率 无
噪声 <85dB（1m处测量）
并联功能 不支持通道并联
IP防护等级 防护等级IP20
通道特点 恒流源与恒压源采用双闭环结构
通道控制模式 独立控制
电压电流检测采样 四线制连接
三、电压
量程范围 25mV-5V
最低放电电压 上下夹具两端可放电至1.0V，2m线长可至1.5V
精度 ± 0.01% of  FS
稳定度 0.02% of  FS
四、电流
量程范围 4量程 （量程一：0.2mA-100mA； 量程二：100mA-500mA； 量程三：500mA-3A； 量程四：3A-6A）
最小电流间隔 0.2mA
精度 ± 0.01% of  FS
恒压截止电流 量程一：0.1mA； 量程二：0.5mA；量程三：3mA； 量程四：6mA
稳定度 0.02% of  FS
五、功率
单通道最大输出功率≥ 30W
精度 ±0.02% of  FS
稳定度 0.04% of  FS
六、时间
电流上升时间 ≤1ms (10% ~ 90% of FS)
充放电转换时间 ≤40ms (-90% ~ 90% of FS)
工步时间范围 ≤(365*24)小时/工步;时间格式支持00：00：00.000(h：min：s.ms)
采样频率 10Hz（最小时间间隔：100ms）
七、工作模式
充放电模式 恒流充放电、恒压充放电、恒流恒压充放电、恒功率充放电、脉冲充放电、恒阻放电、跟随模式充放电
截止条件 电压、电流、相对时间、容量、能量、-△V、自定义变量等
DCIR测试 支持自定义取点进行DCIR的计算
脉冲充放电模式 恒流模式、恒功率模式
最小脉冲宽度 500ms
单个脉冲数量 单个脉冲工步支持32个不同的脉冲
脉冲切换 一个脉冲工步可以实现充电连续切换，或者放电的连续切换
脉冲截止条件 电压、相对时间
八、循环
循环测试范围 1~65535次
单循环工步数 ≤255
循环嵌套 ＜10层
九、保护
软件保护 掉电数据保护、脱机测试功能、可设定安全保护条件，设置参数包括：电压上限、电压下限、电流上限、电流下限、容量上限、延时时间、自定义变量保护等
硬件保护 防反接保护、过压保护、过流保护、过温保护、急停保护等等
十、通讯及电脑配置要求
CPU要求 奔腾双核以上、频率4G以上
内存 推荐16G或以上
上位机通讯方式 基于TCP/IP协议
服务器磁盘要求 推荐500GB以上
服务器操作系统要求 Windows 7以上
数据库 采用MySQL数据库集中管理测试数据
数据输出方式 EXCEL、TXT、GRAPH、PDF、CSV
十一、设备工作环境要求
工作温度范围 0℃~40℃（在25±10℃范围内，保证测量精度：精度漂移0.005% of FS /℃）
存储温度范围 -10℃~50℃
工作环境相对湿度范围 ≤70% RH（没有水汽凝结）
存储环境相对湿度范围 ≤80% RH（没有水汽凝结）
夹具类型 可选 
整机通道数 8
设备尺寸（W*D*H）(mm) 3U（19"），≥483*404*130
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	台式自动激光点焊机
	激光主机参数:
激光功率：3000W，激光波长：1080±10nm，光纤长度≥9m，运行模式：连续或调制，可调节功率范围：1-100%，最高输出功率≥2500W，焊接速度：10-120mm/s
，调制频率：≤5KHZ，功耗：≤10KW，供电电压：380V±20v，AC,PE,50/60Hz、冷却方式：水冷，输出连接器：QBH制方式：RS2/AD
振镜参数:
振镜范围：100*100mm，打标速度≥1500mm/s，定位速度≥4m/s，扫描角度：±0.35rad，电源要求：±15VDC,max5A each，通光孔径：20mm，工作温度：25℃±10℃
机身参数：
产品尺寸≥97*54*157cm，整机重量≥140kg，悬臂摆动范围≥1m，工作温度:0-40℃，储存温度:-20-60℃，湿度:10-95%
焊接参数:—
焊接熔深：0.8mm
焊接熔宽：1.8mm
铜铝复合片：铝
厚度：0.5-3（mm），相对应功率：30-90（W），速度：100mm/s或者120mm/s铝
铜铝复合片：铜
厚度：0.5-1.5（mm），相对应功率：30-85（W），速度：100mm/s或者120mm/s
其他参数：
激光芯径≤50μm
高持续稳定性：激光器长期功率稳定性<±1.5%(2h)
振镜非线性度：<3.5mrad/44°（振镜在最大44°的机械转角下，其实际位置与理想位置的最大偏差角度被控制在3.5毫弧度以内。属于高端或专业级振镜的水平。）
振镜1%满行程阶跃响应时间：≤1.2ms（高速启停且无超调晃动，确保了每个加工特征的起始点精度，满足绝大多数要求苛刻的高速扫描应用。）
跟踪误差时间：0.55ms（系统对高频轨迹指令的响应带宽极宽，在执行复杂轮廓的高速扫描时，能显著减小轮廓误差，从根本上保障了轨迹复现保真度）
增益漂移：<50PPM/K（系统开环增益的卓越温度不变性）
零点漂移：<20μRad./°c（振镜的静态基准零点具有超低的温度漂移系数，典型值小于20微弧度每摄氏度。）
反射波段(nm)：10600/1064.（镜片在10600nm和1064nm波段拥有>99.5%的极高反射率，最大化激光能量传输效率，最小化热透镜效应）
(预热30分钟后)老化漂移(8H)：<0.4mRad（系统在完成标准预热后，在连续8小时的老化测试中，其角度输出的长期时漂被严格控制在0.4毫弧度以内。）
重复精度< 20μRad（振镜系统表现出卓越的定位重复性，其标准偏差优于20微弧度。）
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	ROS机器人科研室内自动驾驶四驱
套件
	1、 移动机器人平台
1.1 要求底盘体积尺⼨≤726*617*273mm 轴距≤535mm轴距≤386mm 离地尺寸≥80mm重量≥40kg 
1.2底盘支持0转弯半径，最大速度≥0.8m/s 载重≥50KG 最大爬坡角度≥25°，空载续航能力≥4H。
1.3电池采用磷酸铁锂电池 容量≥20AH，电压≥24V
1.4动力采用双电机结合传动带，配备高精度光电编码器，电机数量≤2个，攻率≤500w，编码器线数≥400线
1.5要求底盘顶部空间配置航空型铝材，便于进行外部设备拓展连接。
1.6要求底盘支持2.4G无线遥控器控制，其遥控距离在视通情况下要求≥20m。遥控器具备通讯失联保护功能，即当底盘与遥控器失去连接以后，底盘应能立刻停车
1.7要求底盘可以通过232接口实现线性运动控制，控制频率≥50HZ、底盘状态信息获取、速度状态反馈及电池信息获取。
1.8要求底盘支持ROS，ROS包要求支持ros，并基于ROS包可实现底盘的线性控制功能，包括线性运动控制、底盘状态信息获取。
1.9要求底盘具备遥控控制和指令控制切换按钮，
1.10要求底盘具备急停按钮，按下后底盘立即停止。
2.上位机
2.1 CPU ≥AMD® Ryzen3 3200G
2.2芯片组 ≥AMD® A300
2.3内存 ≥DDR4 8GB
2.4硬盘 ≥NVMe 250GB
2.5 usb口≥10 网口≥1
2.6要求软件功能：激光雷达地图构建、定位导航、路径规划、多点导航、自主避障功能等。
2.7要求建图功能支持Cartgrapher2D算法，并提供源代码。
2.8提供配套教学资源，包含《ROS 机器人入门课程》或同等内容的系统化教学视频，累计时长20 小时，累计播放量100 万次，能满足实验教学与培训需求
3. 独立电源组件
3.1电池 ≥24V DC磷酸铁锂电池
3.2电池容量≥16AH @ 24V
3.3输入/输出≥24V x 10A / 12V x 20A
3.4输出口数量≥5个XT30（并联）
3.5纹波电压​< 100mV
4、显示器
4.1尺寸 ≥13.3 英寸
4.2比例 16: 9
4.3分辨率 ≥1920*1080
4.4亮度 300 cd/m²
4.5对比度 800: 1
5、 前后单线激光雷达
5.1测量距离​0.15-10 m @ 10%
5.2角度分辨率 ≤0.36 °
5.3扫描速度15 Hz
5.4重复精度​≤ 3 cm
5.5距离分辨率​≤1 cm
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	双臂仿人作业检测
系统
	主要组成 ：                                                           1.2D视觉系统，包含工业面阵相机、光源、光源控制器、镜头、激光雷达等；
2.3D视觉系统,包含单目结构光3D相机及其视觉开发系统；
3.包含双协作机械臂及其配套控制系统；
4.工装台，作为视觉成像平台载体。                                       双臂仿人作业检测系统需实现工业场景下的仿人作业功能，包括工业零部件的检测识别、装配、表面缺陷检测及尺寸测量等任务。满足工业级标准，能够实现高精度测量、高准确率检测及高效率作业。
1.视觉平台支持2D视觉应用、3D应用视觉应用程序二次开发；提供源代码
2.软件需具备完成零件的识别、定位、上下料任务的功能；
3.配备目标检测、语义分割、异常检测等人工智能模型，并具有相应的软件功能模块；
4.具备双臂协作功能，能够结合2D、3D视觉系统协同完成零件的上下料及外观检测及尺寸测量任务。其中外观检测准确率不低于90%,3D尺寸测量精度不低于0.05mm；
5.机械臂上下料过程中，具备路径规划功能。
6.包含机械臂控制程序，能够实现双协作机器人的协同控制。
7.工业面阵相机分辨率≥1200万，检测精度达0.01mm;
8.激光雷达可实现水平视角达90°的高精度激光距离，并输出扫描环境的点云数据或者实时画面；
9.激光雷达测距角度分辨率≤1°；；
10.激光雷达探测距离≥200mm
11.激光雷达测量误差≤9%
12.激光雷达使用寿命≥10000h;
13.光源控制器具备按钮控制或软件控制。可通过面板按钮手动调节光源亮度。
14.光源控制器亮度调节范围≥196级
15.光源控制器通道路数≥2路
16.光源控制器可通过外部触发控制光源的亮灭；
17.3D视觉系统中，采用单目结构光相机，相机像素值≥300万。Z轴重复精度不低于10um，点云重建误差不低于15um;
18.工业协作机器人一负载≥5kg，关节自由度≥6，控制箱尺寸：≤245*180*44.5mm，不含突出物；
19.工业协作机器人二负载≥16kg，关节自由度≥6，控制箱尺寸：≤245*180*44.5mm，不含突出物；
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	3D打印机
	1.成型技术：FDM熔融沉积成型
2.打印尺寸：≥220*220*250mm
3.机身尺寸：≤355*355*482mm
4.产品净重：≥12.4kg
5.打印速度：≥600mm/s
6.加速度：≥20000mm/s²
7.打印精度：100±0.1mm
8.打印层厚：0.1-0.35mm
9.挤出机类型：全金属近端挤出机
10.耗材直径：1.75mm
11.喷嘴直径：0.4mm（兼容0.6/0.8mm）
12.喷嘴最高温度：≥300℃
13.热床最高温度：≥100℃
14.打印平台：PEI弹簧钢平台板
15.调平方式：自动调平（免手动，免输入Z轴补偿值）
16.打印方式：U盘打印/云打印/局域网打印
17.显示屏：4.3英寸彩色触控屏
18.AI摄像头：支持
19.AI激光雷达：选配
20.断电续打：支持
21.断料检测：支持
22.振纹优化：支持
23.照明灯：支持
24.自动休眠：支持
25.额定电压：100-120V~，200-240V~，50/60Hz
26.额定功率：350W
27.支持耗材：ABS/PLA/PETG/PET/TPU/PA/ASA/PC/PLA-CF/PA-CF/PET-CF
28.打印文件格式：G-Code
29、云平台：打印机支持与手机APP智能互联，配套手机APP云平台有海量模型数据库，有10个以上模型专题，可直接选择模型切片并发送打印机打印，支持WIFI-APP监控，支持实时控制打印机及查看打印进度。
30、采用3D打印机控制软件及3D打印机切片控制软件。
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	金相显微镜
	光学系统：有限远色差校正光学系统
目镜 ：PL10X高眼点平场目镜，线视场 18mm
观察镜筒
铰链式目镜筒（有限远）；30°倾斜，360°旋转; 
瞳距调节范围：54mm-75mm;视度调节±5°；
两档分光比R:T=100：0或50:50
物镜
长工作距平场消色差物镜5X
长工作距平场消色差物镜10X
长工作距平场消色差物镜20X
长工作距平场消色差物镜50X  
物镜转换器 ：内定位四孔转换器
载物台：双层机械移动平台,附设180X145mm平板平台,移动范围：76mmX50mm
调焦机构：粗微调同轴，带机械上限位和松紧调节装置,粗调行程28mm，微调精度0.002mm
照明系统：反射式柯拉照明，自适应宽电压90V-24V，6V/30W卤素灯，光强连续可调,带可变孔径光阑与视场光阑,视场光阑中心可调
成像系统 
1) USB3.0 接口确保高传输速率 
2) 随相机提供高级视频与图像处理应用软件 
3) 分辨率：500 万像素，最大拍摄图像分辨率 2592x1944 
4) 传感器尺寸：1/2.5" 
5) 像素尺寸：2.2x2.2（um) 
6) G 光灵敏度动态范围信噪比：18.8ke-/lux 73dB 40dB 
7) 合并模式：1x1,2x2,4x4 
8) 曝光时间：0.1ms~2000ms 
9) 记录方式：图像和视频 
10) 制冷方式：自然冷却 
11）软件功能：图像显示、图像拍摄、录像和图象处理功能，可以对所摄图像进行文字 
编辑，比例尺显示；长度，角度，弧长测量；点，线，平行线，垂直测量；圆、椭圆测量； 
矩形，不规则形状的周长、面积、重心位置等几何参数测量；报告：报告⾃动⽣成和打印； 
数据导出⾄TXT 或 EXCEL。 
配置清单
1.显微镜主机：1台  
2.三目镜筒：1只  
3.反射照明器：1只  
4.物镜（5x，10x，20x，50x）：各1只 
5.目镜：1对 
6.工作台：1只  
7.阿贝聚光镜：1只  
8.上/下光源灯箱：1片  
9.电源线：1根
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	桌面式激光切割机
	1、产品名称：桌面式激光切割机；
2、产品尺寸及重量：长*宽*高（mm）≥850*614*308，重量≥55kg；
3、加工幅面：长*宽*高（mm）≥600*380；最大可加工高度不小于28mm；
电气参数
4、运行速度及精度：不小于600mm/s；加工精度小于0.05mm；
5、运动系统及工作平台：基于嵌入式的高性能多轴运动控制系统； 
6、激光类型与功率：40w二氧化碳激光管；
7、供电方式与功率：220V，50Hz~60Hz，平均功率为0.6kw；
功能参数
8、加工属性与能力：支持纸张、木材、塑料、皮革等多种耗材的雕刻与切割，支持金属打标，切割厚度不小于15mm（桐木板）；
9、摄像系统：内置高清广角摄像头，支持摄像头图像定位，支持摄像头拍照矢量化加工，摄像头图像定位精度小于2mm；
10、辅助系统：内置水冷系统，水温自动监控与报警；内置自动喷气系统；内置激光对焦系统，可自动升降对焦系统，能实现激光焦距自动校准；
11、抽屉式加工平台：安全可拆卸，内置安全状态门智能检测与智能锁功能。安全门敞开激光不工作；激光工作安全门自锁；
12、照明系统与状态灯：支持工作区全局照明，工作状态灯指示运行状态。
相关配套
13、安全配套：配备高温探测报警器、燃烧报警系统、水温安全控制系统；
14、配套软件：搭配轻量级激光软件，软件支持多系统平台；软件内包含布尔运算、形状偏移、阵列等便于设计的基础设计功能；支持激光刀具补偿；支持图片矢量化；
15、配套智能烟雾净化系统：烟雾净化随加工控制，滤芯寿命预警；净化器尺寸：长宽高（mm）≥465*265*308；
16、配套课程与教学资源：网上教学资源库，拥有海量教学资源。配备操作入门教学课程，初阶、中阶、高阶等教学课程；15种材料认知AR体验APP；课程包括且不限于：认识激光、3D动物制作、动漫大集合、木纹眼镜的制作、笔筒的制作、手绘勋章的制作、木艺花盆的制作、激光定制画、激光名片的制作、大作品骰子的制作、激光书签的制作、激光剪纸画的制作、存钱罐的制作、牛顿摆的制作、木陀螺的制作。
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	箱式电阻炉
	产品特点：
1.PID控温技术，LED数码管显示设定温度及当前温度，清晰直观。
2.炉膛采用耐火材料烧结成型，隔热效果好。
3.炉门通过铰架固定于炉口处，启闭方便。
4.配套控制器与电炉分体连接，以适应工作位置的安装摆放。
5.冷轧钢外壳，采用静电喷塑处理工艺，表面细磨砂处理，更抗腐蚀、耐老化。
6.机身棱角设计，搭配白灰经典色系，配合硬朗线条，仪器造型美观大气。
技术规格：
电压/频率：AC220V/50Hz
整机功率：4kW
容积：7.2L
显示方式：LED数码管
额定温度：1000℃
控温精度：±1℃
加热方式：电阻丝
炉膛尺寸（D×W×H mm）：300×200×120
产品尺寸（D×W×H mm）：635×495×510
净重Kg：≥120
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	一体式箱式电阻炉
	（一）技术参数
1、温度范围：100~1200℃；
2、波 动 度：±2℃；
3、显示精度：1℃；
4、炉膛尺寸：400*300*600MM；
5、升温速度：平均小于10℃/min；
6、整机功率：18KW；
7、电 源：380V, 50Hz。
（二）炉体结构及用料
1、炉壳材料：外箱壳采用优质冷板经磷酸皮膜盐处理后高温喷塑，颜色为电脑灰；
2、炉胆材料：采用高铝内胆，耐磨度好，高温炉上下左右四面发热；
3、隔热方法：保温砖及保温棉；
4、测温口：热电偶从炉体后上方进入；
5、柱:：发热炉丝接线柱位于炉体后下方位置；
6、控制器：位于炉体下方，内置控制系统，补偿导线连接炉体
7、加热元件：高温电阻丝；
8、整机重量：约300KG。 
（三）温度控制系统
1、温度测量：K分度镍铬--镍硅热电偶；
2、控制系统：PID调节，显示精度1℃；
3、成套电器：采用品牌接触器，散热风扇，固态继电器；
4、时间制：可设定工作时间，恒温时间到达，自动停机；
5、超温保护：内置式二级超温保护装置，双重保险。超温报警，超温断流；
6、方式：全量程可调节恒温，恒定运行。
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	慧鱼组套件

	29.1
	气动技术组合包
	包含机械构件和空气压缩机、电磁阀、气缸、吸盘等气动元件。可用于学习气动元件在机械结构运动过程中的工作原理及工作过程。通过压缩空气、产生压强，在气动元件中由于压强不同，气体压强大的部分会往气体压强小的部分移动，从而带动机械机构的运行。气动装置的优点在于：空气可以通过管道远距离输送；空气清洁、无污染；气缸可实现多种运动、无需复杂的传动机械系统机构等等。
零件盒一个，包装尺寸427×312×150（mm），除拼接构件外，内含彩色印刷的标准模型拼接手册。
构件数量：480个。构件种类：109种。
电器元件技术参数：
1.微动开关：1个，单刀双掷；适用负载最大电流50mA（3V DC ~32V DC），最大触发行程3.3mm，重复动作次数不少于一万次；
2.空气压缩机：1个，工作电压DC 9V，气源压力0.7 bar，气源流量2 L/min，工作电流200 mA；
3.电磁阀：1个，三位两通电磁阀，额定电压：12 V DC，额定电流：0.133 A。阀门装置控制气体的通断。
可拼接标准模型：13个，如压缩空气马达、车间吊机、冲床、履带式抢险机、挖掘机、升降台、真空抓取器等。
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	29.2
	机械与结构组合包
	主要包含了机械元件、齿轮、连杆和XS电机。通过所提供的案例模型搭建，可以学习齿轮的传动方式、传动轴的工作形式、变速箱的工作原理、行星齿轮的机构特性、差速器的结构等相应的机械结构特性。
构件数量：500个。构件种类：105种。
电器元件技术参数：
1.XS马达：1个，工作电压DC9V，最大转速6000 rpm，最大功率1W，最大扭矩1.52 mNm,，最大电流265 mA。
可拼接标准模型：30个，比如转台、曲柄传动、变速器、万向节、行星齿轮、差速机构、雨刮器、天平、滑轮组等。
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	29.3
	机械动力学基础组

合包
	包含了不同长度的柔性导轨、XS电机、漏斗、U型结构轨道；模型中包含了更多具有特色的部件和轨道交叉口，使滚珠在不同跑道中落下。配备的XS电机可以驱动链条结构将滚珠由最低点带到最高点，并由最高点释放，可完成滚珠在动能与势能之间的转换。  
零件盒一个，包装尺寸427×312×150（mm），除拼接构件外，内含彩色印刷的标准模型拼接手册。
构件数：1300。构件种类：89种。
电器元件技术参数：
1.XS马达：1个，工作电压DC9V，最大转速6000 rpm，最大功率1W，最大扭矩1.52 mNm,，最大电流265 mA。
可拼接标准模型：3，三种动力学滚珠弯道系统。
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	29.4
	清洁能源

组合包
	该组合包为新能源组合包，包含了太阳能、氢氧燃料电池、太阳能电机等一些清洁能源的电器元件。可搭建10种新能源相关的模型。通过模型的搭建可以了解和理解不同的可再生能源：水，风，太阳和氢气；如何使用可再生能源以及可再生能源的重复使用。其中氢氧燃料电池是近年来最有前途的能源技术之一，作为清洁能源可为装置提供能源。氢氧在电解质的作用下发生化学反应产生能量，并且化学反应生成水，不会污染环境。反之，通电后燃料电池也可作为电解器，观察如何将水电解成氢气和氧气。通过模型的搭建可以简单易懂的了解燃料电池如何工作，学习如何用它生产氢气并用作驱动器。可指导学生在实际生活中尽可能的了解使用可再生资源。
零件盒一个，包装尺寸427×312×150（mm），除拼接构件外，内含彩色印刷的标准模型拼接手册。
构件数量：389个。构件种类：95种
电器元件技术参数：
1.微动开关：1个，单刀双掷；适用负载最大电流50mA（3V DC ~32V DC），最大触发行程3.3mm，触发动作行程1.6mm，恢复行程0.7mm，重复精度0.1mm，重复动作次数不少于一万次。
2.太阳能电池板：2个，输出电压：1V DC；输出电流：440mA；需照射暖光。
3.氢氧燃料电池：2个，工作温度：10～40℃，储存温度5 ～40℃，储氢量：20ml；作为电解槽使用，工作电压：2～3V，工作电流：400～1500mA，最大产氢速率：8ml/min;作为燃料电池使用，工作电压：0.5～0.9V，工作电流600mA,额定功率：300mW。
4.发电机：1个，输出电压：2V DC。
5.绿色LED灯：1个，额定电压：2V DC ；额定电流：0.01A；绿色光。
6.电容：1个，额定电压：2.7V 电容：10F。
7.燃料电池电机：1个。
可拼接标准模型：10个，手持式发电机、水轮机、发电机、风力发电机、功能模块、带太阳能模块汽车、太阳能充电汽车、带燃料电池和太阳能充电站的电动车、氢氧燃料电池车等。
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	29.5
	全向探索机器人套装
	包含四个分别由编码器电机控制的麦克纳姆轮，允许机器人小车全方位移动，动作更加灵活。语音控制可以用自己的声音发送机器人进行激活运行。带有图像处理功能的摄像头可以进行画面回传以及信号检测，例如，可以让足球机器人识别一个球执行动作“射门”、“得分”。TXT 4.0 控制器配合编程软件可提供多种新功能，允许使用Python进行编程。该软件可以在移动设备上编程使用。
零件盒一个，每个包装尺寸427×312×150（mm），除拼接构件外，内含彩色印刷的标准模型拼接手册。
构件数量：580个；构件种类：98种。
主要元件技术参数：
1.镍氢电池1个：可充电电池，镍氢材质。输出电压：8.4V DC、容量1800 mAh。
2.光电晶体管1个：光电传感器，检测一定强度的光照。与透镜灯或“L”灯泡搭配使用，通过最大电压35 V。
3.IR循迹传感器1个：用于检测白色图纸上的黑线，黑线宽度范围为5 – 30 mm，包含两路发射与检测端口，输出信号为9V DC，额定电压9V DC。
4.伺服舵机1个：额定电压4.8V ~ 6V DC；用于转向的伺服电机，连接TXT 4.0 控制器S1、S2、S3的端口进行控制。
5.超声波距离传感器1个：用于测量距离传感器与被测物体间距离，额定电压9V DC，测量范围4m，精度为1cm。
6.USB摄像头1个：视觉传感器，100万像素，USB2.0数据接口。回传画面的同时还可以进行信号的检测（颜色识别、动态检测、线条识别、小球探测、排除物体）。
7.编码器电机4个：额定电压9V DC，最大输出功率1 W。
8.“W”灯泡2个：LED暖光灯，额定电压9V DC。
9.“L”灯泡1个：LED白炽灯，额定电压9V DC。
10.镍氢电池充电器：镍氢可充电电池充电器，额定输入电压100V ~ 240V AC、额定输入电流0.3 A，输出电压8.4V DC、输出电流700mA。
11. 麦克纳姆轮：4个，可向各个方向自由转动。
12.TXT4.0控制器1个：
存储容量：512 MB DDR3 RAM、4 GB eMMC
存储扩展：Micro SD 卡插槽
彩色触摸显示屏：2.4 英寸，320x240 像素，电容式（允许手势滑动）
尺寸：90x90x17.5mm
8个通用输入：数字/模拟输入端口
4 个快速计数器输入：数字，频率高达 1 kHz
4 个电机输出 9V/250mA（最大1 A）：无级变速，防短路，或者 8 个独立输出，例如用于 LED
组合蓝牙/WiFi无线模块：蓝牙5.0（BR、LE 和 EDR）、WLAN双频2.4 GHz和5 GHz 802.11 a/b/g/n
USB 2.0 客户端：Mini USB 端口，用于连接 PC
摄像头接口：通过USB主机，操作系统中集成 Linux 摄像头驱动程序
2个6针扩展端口：扩展输入和输出（最多可连接9个TXT 4.0 控制器）和I²C接口
1个扬声器：用于播放声音的集成扬声器（WAV文件）
使用 ROBO Pro 编码（图形和 Python）、C/C++ 编译器（不包括在内）进行编程。
可用的输出电压为 9V、5V 和 3.3V。
构件特性：优质尼龙塑胶材料，可完成耐弯折180°无损、无痕试验；所有构件的拼接不需要螺钉，不需要工具。
标准模型：9个，如：摄像机器人、弹球机器人、麦克纳姆轮机器人、颜色识别机器人、绘画机器人、足球机器人、条形码阅读器等
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	29.6
	AI机器人技术套装
	包含传感器、编码器电机、摄像头、TXT 4.0 控制器。组合包中提供了18种案例模型，每种模型都由控制器进行控制驱动。此套件主要是将重点从机械结构方面往控制编程方面侧重，实现机电一体化。此外AI人工智能是未来的技术趋势，该套件结合模型结构展示可以了解AI，促进学生对这项技术的学习，并为学生未来可能的职业领域做好准备。通过案例模型的搭建可以有效的了解传感器、执行器、以及控制器，并将其真正的运用到模型中或生活中。
零件盒一个，包装尺寸427×312×150（mm），除拼接构件外，内含彩色印刷的标准模型拼接手册。
构件数量：560个。构件种类：105种。
电器元件技术参数：
1.微动开关2个：单刀双掷开关；适用负载最大电流50mA（3V DC ~32V DC），最大触发行程3.3mm，重复动作次数不少于一万次。
2. 光电晶体管1个：光电传感器，检测一定强度的光照。与透镜灯或“L”灯泡搭配使用，通过最大电压35 V。
3.NTC热敏电阻1个：特殊材质电阻器，用于测量环境温度。室温下条件下阻值R为1.5kOhm，功率为450mW。
4. IR循迹传感器1个：用于检测白色图纸上的黑线，黑线宽度范围为5 – 30 mm，包含两路发射与检测端口，输出信号为9V DC，额定电压9V DC。
5. 超声波距离传感器1个：用于测量距离传感器与被测物体间距离，额定电压9V DC，测量范围4m，精度为1cm。
6.USB摄像头1个：视觉传感器，100万像素，USB2.0数据接口。回传画面的同时还可以进行信号的检测（颜色识别、动态检测、线条识别、小球探测、排除物体）。
7. 编码器电机4个：额定电压9V DC，最大输出功率1 W。
8.“W”灯泡2个：LED暖光灯，额定电压9V DC。
9.“L”灯泡1个：LED白炽灯，额定电压9V DC。
10. 镍氢电池1个：可充电电池，镍氢材质。输出电压：8.4V DC、容量1800 mAh。
11.电池适配器1个：可充电电池充电器；额定电压220 V～230V，输出电压8.4 V，输出电流700mA。
12.TXT 4.0 控制器1个：
存储容量：512 MB DDR3 RAM、4 GB eMMC
存储扩展：Micro SD 卡插槽
彩色触摸显示屏：2.4 英寸，320x240 像素，电容式（允许手势滑动）
尺寸：90x90x17.5mm
8个通用输入：数字/模拟输入端口
4 个快速计数器输入：数字，频率高达 1 kHz
4 个电机输出 9V/250mA（最大1 A）：无级变速，防短路，或者 8 个独立输出，例如用于 LED
组合蓝牙/WiFi无线模块：蓝牙5.0（BR、LE 和 EDR）、WLAN双频2.4 GHz和5 GHz 802.11 a/b/g/n
USB 2.0 客户端：Mini USB 端口，用于连接 PC
摄像头接口：通过USB主机，操作系统中集成 Linux 摄像头驱动程序
2个6针扩展端口：扩展输入和输出（最多可连接9个TXT 4.0 控制器）和I²C接口
1个扬声器：用于播放声音的集成扬声器（WAV文件）
使用 ROBO Pro 编码（图形和 Python）、C/C++ 编译器（不包括在内）进行编程。
可用的输出电压为 9V、5V 和 3.3V。
可拼接标准模型：18个，如温度测量、道口栏杆、智能分拣线、交通信号灯、条形码阅读器、摩斯密码、避障车、绘画机器人等。
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	29.7
	全向移动机器人技术

套件
	功能要求：该组合包为添加套件，需与AI机器人技术套装一起使用。该套件中配备了伺服舵机、编码器电机、以及麦克纳姆轮，可以全方位控制器移动模型车的运行。该套件内提供了4种案例模型，这些模型都是以模型车为基础进行扩展的，如：足球机器人、弹球机器人、绘画机器人等，他们凸出的特点就是通过麦克纳姆轮实现全方位的移动。通过控制器实现电器元件控制，软件实现运动逻辑的编程从而实现模型不同功能的运行。
该套件配备了相应的模型实验手册，老师可根据实现手册进行学习，及实验课程的安排。                                                            零件种类≥60种                                                                  零件数量≥320个                                                                                              构件材质要求：优质尼龙塑胶及ABS材料，可完成耐弯折180°无损、无痕试验；所有构件的拼接不需要螺钉，不需要工具。 
零件包含机械零件、电器元件、气动元件三大类，可根据想法自由组合装配。通过控制器控制电器元件，通过传动机械结构，实现模型的自动化运行。                                                                                       电器元件：（1） 伺服舵机：1个；  额定电压4.2V DC～6V DC，在模型控制中用于机械结构的转动；通过蓝牙接收器或TXT 4.0控制器控制。
（2） 编码器电机：2个； 额定电压9V DC，最大输出功率1096W，在此条件下，转速105rpm，扭矩109mNm电流386mA，其中编码器额定电压9V DC，信号端未NPN开路集电极输出，最大电流2mA，电机输出轴每转编码器提供63.9个脉冲信号。                                                                                               可拼接标准模型≥4种；弹球机器人、带传感器探测机器人、绘画机器人、足球机器人。
	2
	套
	
	
	

	29.8
	六轴工业机器人套件
	主要以工业机器人为主题，搭建两个六轴机器人模型，并学习如何编程。通过搭建获得理论知识，而且还能够培养实践技能。
零件盒一个，包装尺寸427×312×150（mm），除拼接构件外，内含彩色印刷的标准模型拼接手册。
构件数量：378个。构件种类：70种。
电器元件技术参数：
1.微动开关1个：单刀双掷；适用负载最大电流50mA（3V DC ~32V DC），最大触发行程3.3mm，重复动作次数不少于一万次。
2.编码器电机1个：额定电压9V DC，最大输出功率1W。
3.伺服舵机3个：额定电压4.2V DC～6V DC，在模型控制中用于机械结构的转动；通过蓝牙接收器或TXT 4.0控制器控制。
4.空气压缩机1个：工作额定电压9V DC，气源压力0.7 bar，气源流量2 L/min，工作电流200 mA。
5.电磁阀1个：空气控制阀门；额定电压：9V DC～12 V DC，额定电流：0.133 A。
可拼接标准模型：2个，如带吸盘的六轴机器人和带夹爪的六轴机器人等。
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	29.9
	创意添加组机械结构

组件
	产品介绍：该组合包为创意添加组合包，主要包含了一些机械构件和机械传动构件，66种、630个零部件，无案例模型。该零部件可根据设计需求随意使用。通常情况下，对于现有案例模型进行扩展、改造或自行设计创意模型时，该组合包可以随时随地提供可能所需的零部件。该套件内提供了分拣盒以及零件分拣图示表，对于零部件可进行有效的收纳管理。套件中的盖板在实际使用过程中也可以作为模型搭建的地板使用。此外，还提供了一些零部件搭建过程的主要装配图                                                            零件种类：66种                                                                  零件数量：630个
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	29.10 
	创意添加组传动结构

组件
	产品介绍：该组合包为创意添加组合包，主要包含了一些机械构件和机械传动构件，67种、289个零部件，无案例模型。该零部件可根据设计需求随意使用。通常情况下，对于现有案例模型进行扩展、改造或自行设计创意模型时，该组合包可以随时随地提供可能所需的零部件。该套件内提供了分拣盒以及零件分拣图示表，对于零部件可进行有效的收纳管理。套件中的盖板在实际使用过程中也可以作为模型搭建的地板使用。此外，还提供了一些零部件搭建过程的主要装配图                                                          零件种类：67种                                                                  零件数量：289个
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	29.11
	TXT4.0控

制器
	产品介绍：该套装为控制器套装，包含了TXT 4.0 控制器、USB通信电缆、6针扩展线。TXT 4.0 控制器是机器人相关组合包所用的控制器系统，该控制器有8个输入、8个输出、3个伺服舵机输出、2个9V“+”电压输出等。模型上的传感器或执行器连接到控制器，控制模型机械结构的运动，从而实现模型自动化运行。控制器需通过ROBO Pro Coding编程软件编程方可使用。ROBO Pro Coding编程方式以图形化编程或Python编程为主，对于未接触过编程语言的学生而言，图形化编程更容易上手编程。软件不依赖于任何操作系统，也可以在移动的设备上使用。                                                            零件种类：3种                                                                  零件数量：3个                                                                                              零件特性：每个零部件代表了工业生产中最细微的机械机构单元；
零件生产材料采用优质尼龙塑胶及ABS材料，可进行180°、无损、无痕耐试验；
零件装配方式采用工业燕尾槽结构（榫卯结构），通过滑动拼接方式，约束每个构件的自由度实现零部件之间的装配；
所有零部件为拼接六面体结构，构件的每个面都可以实现拼接；
所有构件拼接过程中不需要螺钉，不需要工具，通过构件本身的结构特性实现两个零部件的拼接装配；
零件包含机械零件、电器元件、气动元件三大类，可根据想法自由组合装配。通过控制器控制电器元件，通过传动机械结构，实现模型的自动化运行。                                                                                       电器元件：（1） TXT 4.0 控制器：1个；  额定电压9V DC；
TXT 4.0 控制器提供广泛的新功能，包括 512 MB RAM 存储空间和 4 GB eMMC、三个伺服输出和支持手势的电容式触摸显示屏。改进的Wi-Fi和蓝牙模块提供了适用于许多不同应用的无线接口。另一个接口是USB主机端口，可用于连接fischertechnik USB 相机或 USB 记忆棒等。最多可以将八个附加控制器连接到一个控制器作为扩展。得益于狭窄的外壳，控制器可以完美地集成到模型中。固件更新通过云自动下载，以确保模型始终保持最新，同时保留自定义程序。ROBO Pro Coding 软件可用于图形编程以及 Python。它不依赖于任何操作系统，也可以在移动设备上使用。其功能如下：
a) 处理器：Arm® 双 Cortex®-A7 650 MHz + Cortex®-M4；
b) 存储容量：512 MB DDR3 RAM、4 GB eMMC；
c) 存储扩展：Micro SD卡插槽；
d) 彩色触摸显示屏：2.4英寸，320x240 像素，电容式（允许手势滑动）；
e) 尺寸：90 x 90 x 17.5mm；
f) 8个通用输入：数字/模拟输入端口；
g) 4个快速计数器输入：数字，频率高达 1 kHz；
h) 4个电机输出 9V/250mA（最大1 A）：无级变速，防短路，或者8个独立输出；
i) 3个 5V 伺服输出（最大2A），抗短路；
j) 组合蓝牙/Wi-Fi无线模块：蓝牙5.0（BR、LE 和 EDR）、WLAN双频2.4 GHz和5 GHz 802.11 a/b/g/n；
k) USB 2.0 客户端：Mini USB 端口，用于连接 PC；
l) USB 主机端口：USB-A端口，例如用于fischertechnik USB相机或U盘；
m) USB接口：通过USB主机，操作系统中集成 Linux 摄像头驱动程序；
n) 2个6针扩展端口：扩展输入和输出（最多连接9个TXT 4.0 控制器）和I²C接口；
o) 1个扬声器：用于播放声音的集成扬声器（WAV文件）；
p) 基于Linux的开源操作系统，通过云端、U 盘或 micro SD 卡进行固件更新；
q) 使用 ROBO Pro 编码（图形和 Python）、C/C++ 编译器（不包括在内）进行编程；
r) 电源端口：3.45 mm 9V DC直流电源端口或 fischertechnik 2.5 mm接线端子端口（用于电池组）；
s) 可用的输出电压为9V、5V 和 3.3V。                                                                                               案例模型：无。
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	29.12 
	直流开关电源9V
	尺寸225×150×65 mm；直流电源适配器，一路输出：DC 9V，1.5A，不可调节；
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	29.13
	可充电电池组件
	产品介绍：镍氢可充电电池，可提供8.4V / 1800mA，为控制器及电气元件供电，套装中包含一个镍氢电池、一个可充电器、一个换向开关。镍氢电池使用过程中注意充放电时间。
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	29.14 
	蓝牙控制器组件
	产品介绍：该蓝牙控制套装装置允许使用智能手机（Android 和 IOS）或平板电脑通过蓝牙控制应用程序远程控制 fschertechnik模型。蓝牙低功耗技术提供长达10米的远距离控制。接收器具有三个电机输出和一个伺服输出，可实现平稳转向和连续速度调节。该套装还带有一个伺服电机。该应用程序可用于操作最多两个接收器，允许大量使用。蓝牙技术可让您在同一个房间内使用多个控制装置，而无需交叉信号。
此套装内有蓝牙接收器、无蓝牙手柄
	2
	套
	
	
	

	29.15
	XS电机组件
	尺寸225×150×65 mm；
标准零部件；                                                     产品介绍：该组件为XS电机组件，包含了XS电机、传动轴、减速箱、齿轮等构件，为后期学生创意设计是提供一个小巧的动力电机。合理的结构设计保证XS电机可以安装模型上。                                                  零件种类：27种                                                                  零件数量：45个
	2
	套
	
	
	

	29.16 
	XM电机组件
	标准零部件；                                                     产品介绍：该组件为电机添加组件，包含了一个XM电机，差速机构、齿轮、蜗杆等传动构件。为学生在创意设计是提供电机机构装置以及相应的传动装置。                                                  零件种类：24种                                                                  零件数量：42个
	2
	套
	
	
	


注：

1．此表的总计是所有需采购人支付的相关货物及其他费用的金额总数即报价总价。

2．分项内容的价格是包括了服务、税费（包括关税、增值税）等在内的，有关项目的所有一切支出。

说明：1.各供应商根据本项目的基本要求，填报各产品单价、总价、品牌及制造商名称。

2.本次报价不作为中标依据，仅作为招标控制价依据（参考）；
报价人（公章）：

授权代表（签字或盖章）：

年  月   日

五、资格证明文件

（1）具有独立承担民事责任的能力；【如供应商是企业的（包括合伙企业）应提供有效的“企业法人营业执照”或“营业执照”；如供应商是事业单位的应提供“事业单位法人证书”；如供应商是非企业专业服务机构的应提供执业许可证等证明文件；供应商是个体工商户的应提供有效的“个体工商户营业执照”、组织机构代码证证明文件（实行“统一社会信用代码”的不需单独提供组织机构代码证）；如供应商是自然人的，应提供有效的自然人的身份证明(中国公民)。”（报价时提供法定代表人营业执照、税务登记证、组织机构代码（或者三证合一版本营业执照），若为自然人应提供有效的自然人的身份证明(中国公民)（原件）。】；
（2）供应商须提供法定代表人身份证（复印件加盖公章）或法定代表授权书及授权代表身份证（复印件加盖公章）；
（3）其他相关证明文件（如公司简介，类似业绩等）。
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